集成车载阵列探地雷达系统参数要求
一、主要技术参数指标：
（1）阵列探地雷达两套
1）单套通道数：不少于4个通道，且间距可调节；
    2）两套天线中心频率范围分别600MHz和900MHz；
    3）检测速度：在道间距5cm、时窗80ns、叠加次数不低于512次时，车载采集速度可达120km/h以上而不丢失数据;
    4）定位：配备高精度RTK；
    6）扫描覆盖宽度(m)≥1.5m；
    7）采样技术：RTS实时采样技术和 HDR高动态技术。
    8）采集模式：测距轮触发，时间触发或手动触发。
    9）扫描速度：≥1000扫描/秒
    10）探测深度：1-5米（视环境而定）。
    11）数据位数：16bit 或 32bit可选。
    12）数据时滞：配备高精度 GPS 同步时钟。
    13）数据后处理软件：数据、同步视频数据、电子地图轨迹集成联动显示处理，可以导出异常体对应的同步照片；具有数据集导入、批量自动处理功能，可以快速高效的对海量数据进行处理，数据处理后能在水平切片和垂直切片上清晰识别地下空洞、地下管线等地下目标体；数据能自动拼接，水平切片显示不受测线数量的影响，满足按道路全测线展示的要求；数据处理过程中能三维立体成像，可调取任意角度数据水平切片和垂直切片显示；具有在切片图上标注异常、估算异常大小功能；具有测线长度统计功能；具有一键导出所有标注异常体的位置信息、水平切片和剖面图像的功能；具有自动生成特定要求格式的病害信息卡和表格功能；具有AI人工智能识别图像功能，准确率达95%以上；具有数据投影功能，投影深度可调节；同时具有点云成像和三维数据体成像两种功能，毫秒级响应的三维数据交互，支持多角度切换和实时滤波，可直接平铺在地图上显示；BSCAN与Cscan的对比度与色板可独立调节；具有实时滤波功能，增益、背景去除、滑动平均可实时作用于bscan与cscan。采用并行计算与GPU加速技术，提高工作效率，GPU加速体渲染，实现大规模数据的实时三维可视化，将传统需要数小时的数据处理缩短至分钟级。可一次处理大体量数据，最大一次处理数据长度不低于50km。采集和后处理软件终身免费升级和使用。
（2）车载支架1套
1）能够方便与皮卡车/农用车固定和拆卸；
2）能够调节阵列雷达离地高度，调节范围5-15cm。
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二、售后服务：
1. 仪器在安装校准调试过程中对工作人员进行现场培训；仪器验收合格后，对实验室1位工作人员进行用户高级培训；
2.免费保修壹年，保修期自仪器验收合格签字日起算；
三、其他事项：
交货时间：合同签订后1个月内
交货地点：中国科学院南京土壤研究所

